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Dersin Amaci

ogrenmektir

Bu dersin amac1 endiistriyel otomasyon sistemlerinde yaygin olarak kullanilan
Programlanabilir Lojik Denetleyici (PLC) sistemlerinin teknolojik gelisimini,
donanim ve yazilim 6zelliklerini, analiz ve tasarimini, uygulamalarini

Dersin Icerigi

Programlanabilir Lojik Denetleyicilere (PLC) Giris, Tarihsel gelisim. Roleli
mantik devreleri, merdiven diyagramlari PLC teknolojileri. PLC yapilar1 ve i¢
devreleri. PLC programlama dilleri, temel komutlar, programlama &rnekleri.
fleri programlama, hesaplama komutlari, programlama Srnekleri

Derste Kullanilan

Ogretme-Ogrenme

Yontem ve Teknikleri

Anlatim, Soru-Cevap, Tartisma, Bireysel ¢calisma

Dersin Staj Durumu

Yok

Dersin Ogrenme Ciktilari

1. Programlanabilir Lojik Denetleyicilerin (PLC) tarihgesi iizerine bilgi kazanir

2. Roleli mantik devreleri, merdiven diyagramlarini dgrenir.

3. PLC teknolojileri iizerine bilgi kazanir.

4. PLC yapilar1 ve i¢ devreleri iizerine bilgi kazanir.

5. PLC programlama dilleri, temel komutlar, programlama 6rneklerini 6grenir.




DERS AKISI

Hafta Konular
1 PProgramlanabilir Lojik Denetleyicilere (PLC) Girig, Tarihsel gelisim
2 Programlanabilir Lojik Denetleyicilere (PLC) Giris, Tarihsel gelisim
3 IPLC teknolojileri. PLC yapilar ve i¢ devreleri
4 IPLC teknolojileri. PLC yapilar1 ve i¢ devreleri
5 Roleli mantik devreleri, merdiven diyagramlari
6 Roleli mantik devreleri, merdiven diyagramlari
7 /Ara Sinav
8 PLC programlama dilleri, temel komutlar,
9 PLC programlama dilleri, temel komutlar,
10 PLC programlama dilleri, temel komutlar,
11 Temel programlama 6rnekleri.
12 Temel programlama 6rnekleri.
13 Temel programlama 6rnekleri.
14 Temel programlama 6rnekleri.
15 Final Sinav1
KAYNAKLAR
e Programmable logic controllers and their engineering applications Crispin, 1990.
e Programmable logic controllers -an introduction, Bolton, 1998.
e Programmable controllers - an engineer's guide 2.Ed. Parr, 1999
e Endiistriyel Kumanda Sistemleri, Salman Kurtulan, 2016. )
e Programlanabilir Denetleyiciler, M. Okyay KAYNAK, BU, 1988.
e Batten, Programmable controllers 2.Ed.-hardware software




DEGERLENDIRME SiSTEMi

YARIYIL iCi CALISMALARI SAYISI | KATKI YUZDESI
Ara Smav 1 40
Kisa Sinav
Odev
Devam
Seminer
Uygulama
Derse Ozgii Staj (varsa)
Proje
Arazi Caligmasi
Atolye Calismasi
Laboratuvar
Sunum
Yariyil Sonu Sinavi 1 60
Toplam 9 100
Yariyil I¢i Calismalarinin Basar1 Notuna Katkist 1 40
Yartyil Sonu Sinavinin Basar1 Notuna Katkisi 1 60
Toplam 2 100
AKTS /IS YOKU TABLOSU
Toplam
Etkinlik SAYISI | Siiresi | js Yiikii
(Saat) (Saat)
Ders Siiresi (Sinav haftasi dahildir: 15x toplam ders saati) 15 2 30
Sinif Dis1 Ders Caligma Siiresi (On galisma, pekistirme) 15 2 30
Odev
Seminer
Sunum
Uygulama 15 1 15
Laboratuvar
Derse Ozgii Staj (varsa)
Proje 1 5 5




Arazi Caligmasi

Atolye Calismasi

DIGET (-eeveeeeeeeeee e )

Ara Simav 1 5 5
Kisa Sinav

Yariyil Sonu Smavi 1 5 5
Toplam Is Yiikii 90
Toplam s Yiikii / 30 (s) 3
Dersin AKTS Kredisi 3

DERSIN OGRENME CIKTILARININ PROGRAM CIKTILARI iLE iLiSKiLENDiRiLMESI
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